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ЗУБЧАТОРЕМЕННЫХ ПЕРЕДАЧ
(57) Изобретение относится к машино­
строению и может быть использовано

для измерения сил трения, возникающих 
в зацеплении зубьев ремня и шкива при 
работе зубчатоременной передачи.
Цель изобретения - расширение кине­
матических возможностей стенда путем 
обеспечения измерения сил трения в 
широком диапазоне скоростей. Вращение 
электродвигателя 13 передается модели 
12 зуба ремня, с которой взаимодей­
ствует модель 11 зуба шкива. Глубина 
внедрения последней устанавливается 
винтовым нагружателем 6, а состав­
ляющие силы трения регистрируются 
посредством тензометрических кольца 
7 и балки 8. Скорость вращения дис- _ 
ка 15j, на котором закреплена модель SS 
11, регулируется за счет смещения 
ведущего ролика 17. 2 ил.
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Изобретение относится к машино­
строению и может быть использовано 
для измерения сил трения, возника­
ющих в зацеплении зубьев ремня и шки­
ва при работе зубчатоременной пере­
дачи.

Цель изобретения - расширение ки­
нематических возможностей стенда 
путем обеспечения измерения сил тре­
ния в зацеплении зубьев шкива и рем­
ня в широком диапазоне скоростей.

На фиг, 1 изображена кинемати­
ческая схема стенда для испытаний 
моделей зубьев зубчатоременных пере­
дач; на фиг. 2 - кинематическая схема 
стенда с верхним приводом диска.

Стенд для испытаний моделей зу­
бьев зубчатоременных передач содер­
жит станину 1,| на которой установ­
лена на оси 2 с возможностью пово­
рота в вертикальной плоскости карет­
ка 3 (механиз поворота не показан), 
размещенную на ней с возможностью 
перемещения на подшипниках 4 тележ­
ку 5 и винтовой нагружатель 6 для 
взаимодействия с последней. На тележ­
ке 5 смонтировано силоизмерительное 
устройство в виде тензометрических 
кольца 7 и балки 8 с наклеенными на 
них тензорезисторами (на показаны). 
Тензометрическое кольцо 7 и балка 8 
связаны между собой кронштейном 9, 
причем верхней своей частью тензо­
метрическое кольцо 7 закреплено на 
кронштейне Ю, выполненном заодно с 
тележкой 5. На нижней части тензо­
метрической балки 8 закреплена модель 
11.зубд шкива, которая взаимодейст­
вует с моделью 12 зуба ремня. Стенд 
имеет привод в виде электродвигате­
ля 13 и установленный с возможностью 
вращения на подшипниках колонки 14 
диск 15. Электродвигатель 13 связан 
с диском 15 плавнорегулируемой пе­
редачей, выполненной в виде установ­
ленного на валу 16 электродвигателя 
13 ведущего ролика 17, который пере­
мещается посредством вилки 18, уста­
новленной на винт 19, имеющий махо­
вик 20. Ведущий ролик 17 взаимодей­
ствует с одним из торцов диска 15. 
Модель зуба ремня 12 выполнена в 
виде плоского кольца, размещенного на 
торце диска 15 и закрепленного с 
.помощью прихватов 21.

Стенд работает следующим образом.
Перед началом работы устанавлива­

ется требуемый угол наклона каретки

3, который выбирается в зависимости 
от того, какой момент фазы зацепления 
зубьев ремня и шкива необходимо модели­
ровать. Винтовым нагружателем6 устанав­
ливается требуемая'"глубина внедрения 
модели зуба шкива 11 в модель зуба 
ремня 12, Величина усилия внедрения 
модели 11 в модель 12 может регистри­
роваться, например, по величине сиг­
нала, поступающего от тензодатчиков, 
наклеенных на тензометрическое коль­
цо 7. При достижении требуемого уси­
лия или глубины внедрения воздейст­
вие от винтового нагружателя 6 пре­
кращается,

При включении электродвигателя 13 
вал 16 передает вращающий момент 
ведущему ролику 17, который посред­
ством фрикционного контакта сообщает 
вращение диску 15, После достижения 
требуемой постоянной скорости враще­
ния диска 15 регистрируются две 
составляющие силы трения, фиксируе­
мые на осциллографе как величины сиг­
нала, поступающего с деформированной 
от сил трения тензометрической балки 
8, и приращение величины сигнала, 
поступающего с тензометрического 
кольца 7. Величины указанных сигна­
лов и их приращений пропорциональны 
силе трения, действующей на контак­
тирующих между собой поверхностях 
моделей зубьев 11 и 12, Поэтому при 
расшифровке осциллограмм по извест­
ным двум составляющим силы трения, 
вертикальной, регистрируемой тензо­
метрическим кольцом 7, и горизонталь­
ной, регистрируемой тензометрической 
балкой 8, можно в любой момент вре­
мени судить о действительной величине 
и направлении силы трения. Тензомет­
рическое кольцо 7 выполнено таким 
образом, что обладает достаточной 
продольной жесткостью и не регистри­
рует горизонтальных составляющих сил 
трения, для чего ось кольца устанав­
ливается параллельно касательной к 
направлению окружной скорости враще­
ния диска 15 в точке его ’ касания с 
моделью зуба шкива 11,. а плоскость 
тензометрической балки 8 параллельна 
плоскости торца кольца 7, что позво­
ляет тензометрической балке 8 ре- • 
гистрировать только горизонтальную 
составляющую силы трения.

При необходимости изменения ско­
рости вращения диска 15, т.е. скорос­
ти входа в зацепление моделей 11 и •
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12, ведущий ролик 17 с помощью махо­
вика 20, винта 19 и вилки 18 уста­
навливается на требуемое расстояние 
от оси вращения дйска 15. ^

Предлагаемый стенд позволяет 
непрерывно регистрировать изменение 
силы'трения в зацеплении при разгоне 
диска 15, т.е. с момента запуска ю  
электродвигателя 13 до достижения 
диском 15 постоянной скорости.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я
•15

Стенд для испытаний зубьев зубча­
тоременных передач, содержащий ста­
нину, установленную на ней с возмож­
ностью поворота в вертикальной плос­
кости каретку, размещенную на пос- 20 
ледней с возможностью перемещения

относительно нее тележкувинтовой 
нагружатель для взаимодействия с 
ней, смонтированное на тележке 
силоизмерительное устройство в виде 
тензометрических кольца и балки, за­
крепленную на последней модель зуба 
шкива, модель зуба ремня для взаи­
модействия с ней и привод, о т- 
л и ч а ю щ и й с я  тем, что, с 
целью расширения кинематических воз­
можностей стенда путем обеспечения 
измерения сил трения в зацеплении 
зубьев шкива и ремня в широком диа­
пазоне скоростей, стенд снабжен, ус­
тановленным на станине с возможностью 
вращения диском и связывающей его с 
приводом плавнорегулируемой переда­
чей, а модель зуба ремня выполнена в 
виде плоского кольца, размещенного 
на торце диска.
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