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(57) Изобретение относится к сельс­
кохозяйственному машиностроению и 
обеспечивает улучшение тяговых ка­
честв и проходимости путем повышения 
КПД системы автоматического регули­
рования площади опорной поверхности 
гусеничного движителя. Это достига­

ется тем, что в гусеничном тракторе 
дополнительно устанавливают датчик 
частоты вращения 15 второй ведущей 
звездочки 7, компаратор 17 и анало­
говый мультиплексор 18, при этом вы­
ходы обоих датчиков частоты вращений 
ведущих звездочек 14 и 15 связаны с 
входами компаратора и аналогового 
мультиплексора, а выход компаратора 
соединен с управляющим входом ана­
логового мультиплексора, выход ко­
торого связан с входом делителя. С 
аналогового мультиплексора 18 на 
вход делителя 19 подается сигнал, 
соответствующий большему из значений 
частот вращения ведущих звездочек, 
а сигнал, получаемый на выходе дели­
теля, эквивалентен текущему буксова­
нию движителей. 1 ил.
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Изобретение относится к сельско­

хозяйственному машиностроению, пре- „ 
имущественно к производству транс­
портных средств на гусеничном движи-  ̂
теле, и является усовершенствованием 
изобретения по авт.св. № 1324918. 0

Цель изобретения - улучшение тя­
говых качеств и повышение КПД системы 
автоматического регулирования площа- 10 
ди опорной поверхности гусеничного 
движителя.

На чертеже схематически изображен 
предлагаемый трактор, вид сбоку.

Гусеничный трактор содержит раму 15
I с гусеничным движителем 2 и устрой­
ство 3 для сцепления с сельхозагре- 
гатом 4, установленным на опорных ко­
лесах 5. Гусеничный движитель вклю­
чает в себя ведущие звездочки 6 и 7 20
и направляющие колеса 8, снабженные 
механизмом 9 их подъема и опускания, 
управляющим элементом которого явля­
ется гидроцилиндр 10, имеющий полос- . 
ти А и Б, соединенные с гидронасосом 25
II через трехпозиционный распредели­
тель 12 с электромагнитами 13 управ­
ления. На ведущие звездочки 6 и 7 и 
одно из опорных колес 5 устанавлива­
ются датчики частоты вращения соот- 30 
ветственно 14-16. Сигналы от датчи­
ков 14 и 15 подаются на входы компа­
ратора 17 и аналогового мультиплексо­
ра (коммутатора) 18, а выход компара­
тора 17 соединен с управляющим вхо- 35 
дом аналогового мультиплексора 18, 
выход которого совместно с сигналами
от датчика 16 частоты вращения опор­
ных колес 5 подается на вход делите­
ля 19. Выход делителя соединен с вхо- 40 
дом блока 20 сравнения, выполненного, 
например, в виде двух компараторов 
21 и 22, пороговые уровни которых 
представляют собой напряжения, экви­
валентные верхнему (Uhl ) и нижнему 45
^Un2) пределам изменения буксования 
движителя, при которых происходит пе­
реход направляющих колес из положе­
ния подъема в опускание и  обратно.
Выход блока сравнения через задатчик 50  

23 режима работы, снабженный переклю­
чателем 24, соединен с усилителями 
25 мощности, сигнал от которых пода- 
.ется на электромагниты 13 трехпозици­
онного распределителя 12. 55

Гусеничный трактор работает сле­
дующим образом.

Переключателем 24 могут задавать­
ся три режима работы: автоматический,

принудительный подъем и принудитель­
ное опускание направляющих колес.

Для работы системы автоматичес­
кого регулирования площади опорной 
поверхности гусеничного трактора в 
автоматическом режиме подвижные эле­
менты задатчика 23 режима работы пе­
реводятся в крайнее левое положение. 
Если частота вращения левой ведущей 
звездочки меньше, чем правой (п)̂ п Пр)> 
то на выходе компаратора 17 получа­
ется сигнал логического нуля (UBblx=0) 
и на выходе аналогового мультиплексо­
ра 18 получается сигнал п к = п„р,' 
который и подается на вход делителя 
19, При п4> п пр на выходе компаратора 
17 получается сигнал логической еди­
ницы (ивыу= 1) и на выходе аналого­
вого мультиплексора формируется сиг­
нал nK = nA, Таким образом, на вход 
делителя 19 при любых случаях манев­
рирования трактора подается большее 
из значений частот вращения ведущих 
звездочек 6 и 7.'Сигнал, получаемый 
на выходе делителя (пк/поп код ), эк­
вивалентен текущему буксованию дви­
жителей ,

Если величина сигнала от делите­
ля меньше нижнего порогового уров­
ня U компаратора 22, то на его вы­
ходе получается сигнал логической 
единицы, который через усилитель 
мощности подается на левый электро­
магнит 13 распределителя 12. При этом 
на выходе компаратора 21 получается 
сигнал логического .нуля, В данном 
случае золотник распределителя 12, 
притягиваясь левым электромагнитом 
13, смещается влево и открывает под­
вод масла от насоса 11 в полость Б 
гидроцилиндра 10, обеспечивая подъем 
направляющих колес движителя. Это 
происходит до тех пор, пока сигнал 
от делителя 19 не станет несколько 
больше порогового уровня и пг компара­
тора 22 или не произойдет максималь­
но возможный подъем направляющих 
колес. При создании избыточного дав­
ления масла оно проходит через пред­
охранительный клапан на слив.

Если величина сигнала, поступаю­
щего' от делителя, находится в диапа*1 

зоне нижнего (Un2) и верхнего (U^ ) 
пороговых уровней или равна им, то 
на выходах компараторов получаются 
сигналы логического нуля, что обес­
печивает нейтральное положение зо­
лотника распределителя 12. Это соот­
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ветствует блокировке гидродилиндров 
механизма подъема и опускания направ­
ляющих колес и характеризует работу 
агрегата в зоне нечувствительности 
системы.

Если величина сигнала» поступаю­
щего от делителя, становится больше 
верхнего порогового уровня (Un, ) 
компаратора 21, то на его выходы 
поступает сигнал логической единицы, 
что обеспечивает подачу электричес­
кого сигнала на первый электромаг­
нит 13 и перевод золотника распреде­
лителя 12 в крайнее правое положе­
ние . Масло от насоса 11 поступает 
в полость А гидроцилиндра 10, обес- • 
печивая опускание направляющих колес 
на почву. Процесс опускания проис­
ходит до тех пор, пока сигнал, посту­
пающий от делителя, не станет нес­
колько меньше величины U hl или не 
произойдет полное опускание направ­
ляющих колес на почву.

Б режиме принудительного опуска­
ния колес подвижные элементы задат­
чика 23 режима работы переводятся в 
среднее положение. Это обеспечивает 
подключение левого усилителя 25 мощ­
ности к земле, а правого - к источ­
нику напряжения (+Е h), что в итоге 
приводит к воздействию на правый 
электромагнит 13 распределителя 12 
и перевод его золотника в крайнее 
правое положение. При этом полость А

гидроцилиндра 10 соединяется с на­
сосом 11, а полость Б - со сливом, 
что обеспечивает опускание колес.

 ̂ В режиме принудительного подъема 
колес подвижные элементы задатчика 
23 режима работы находятся в крайнем 
правом положении, что' в конечном 
итоге приводит к воздействию на 

10 левый электромагнит 13 распредели­
теля 12 и соединению полости А гид­
роцилиндра 10 со сливом, а полости 
Б - с гидронасосом 11, т.е, обеспе­
чивает подъем колес.
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Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Гусеничный трактор по авт. св.
№ 1324918, о т л и ч а ю щ и й с я  

20 тем, что, с целью улучшения тяговых 
качеств и. повышения КПД системы ав­
томатического регулирования площади 
опорной поверхности гусеничного 
движителя, он снабжен дополнитель- 

25 ным датчиком частоты вращения, ус­
тановленным на второй ведущей звез­
дочке, компаратором и аналоговым 
мультиплексором, причем выходы обоих 
датчиков частоты вращения ведущих 

30 звездочек связаны с входами компа-, 
ратора и аналогового,мультиплексора, 
а выход компаратора соединен с уп­
равляющим входом аналогового мульти­
плексора, выход которого связан с 

35 входом делителя.
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