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(54) СИСТЕМА ДИСТАНЦИОННОГО УПРАВ­
ЛЕНИЯ КОРОБКОЙ ПЕРЕДАЧ
(57) Изобретение относится к транс­
портному машиностроению и может быть 
использовано в механизмах управления 
ступенчатыми коробками передач авто­
мобилей, тракторов и подобных транс­
портных средств. Целью изобретения 
является повышение надежности работы 
системы дистанционного управления ко*- 
робкой передач. В крышке коробки пе-
.редач расположен вал 2 механизма пе­

реключения с рычагом и ограничитель­
ной кулисой. На крышке установлен 
механизм переключения, имеющий вал 6 
управления. Последний связан тросо­
вым приводом 7 с контроллером. Со­
осно с валом 2 расположен выбирающий 
гидроцилиндр 11̂  содержащий поршень 
12, связанный с валом 2, и плавающую 
гильзу 13. Перпендикулярно валу 2 ус­
тановлен включающий гидроцилиндр 14, 
поршень которого взаимодействует 
с рычагом 10. На корпусе механизма 
переключения установлена распредели­
тельная пластина 17, связанная с ка­
налами с полостями гидроцилиндров. С 
пластиной сопряжен плоский золотник о . 
19 с возможностью перемещения в двух 
взаимно перпендикулярных направлени­
ях. Движение рукоятки контроллера че­
рез тросовой привод 7 передается 
валу 6 управления и золотнику 19. 
Золотник, перемещаясь по распредели­
тельной пластине 17, управляет пода­
чей масла в рабочие полости гидро­
цилиндров .1 э . п . ф- лы, 7 ил.
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Изобретение относится к транспорт-, 

ному машиностроению и может быть ис* 
пользовано в механизмах управления, 
ступенчатыми коробками передач авто­
мобилей, .тракторов и подобных транс­
портных средств.

Целью изобретения является повыше­
ние надежности работы системы дистан­
ционного управления коробкой передач.

На фиг.1 представлена кинематичес­
кая схема системы дистанционного 
управления коробкой передач; на 
фиг.2 - схема движения рычага переклю­
чения передач;.на фиг.3 - схема пе­
реключения диапазонов рукояткой конт­
роллера; на фиг.4 - механизм пере­
ключения, общий вид; на фиг.5 - раз­
рез А-А на фиг.4; на фиг.6 - разрез 
Б-Б на фиг.4; на фиг.7 - разрез В-В 
на фиг.4.

Система дистанционного управления 
коробкой передач содержит размещенный 
в крышке 1 коробки передач вал 2 ме­
ханизма переключения, снабженный ры­
чагом 3 переключения передач, разме­
щенным в кулисе 4.

На крьпчке коробки передач установ­
лен механизм 5 переключения, имею­
щий вал 6 управления, связанный по­
средством тросового привода 7 с конт­
роллеров 8.

Механизм переключения передач со­
держит корпус 9, в котором размещен 
с возможностью поворота рыч&г 10, со­
единенный. посредством.шпонки с ва­
лом 2, Соосно с валом 2 расположен 
четырехпозиционный выбирающий гидро­
цилиндр 11, содержащий поршень 12, 
жестко связанный с валом 2- и 
плавающую гильзу 13. Перпенди­
кулярно к валу 2 установлен вклю­
чающий трехпозиционный гидроцилиндр 
14, поршень .15 которого выполнен с 
возможностью взаимодействия с рыча­
гом 10. На поршне 15 размещены допол­
нительные поршни 16, .упирающиеся 
своими торцами в выступы на поршне 
15 и на внутренней поверхности кор­
пуса гидроцилиндра 14;

На корпусе механизма переключения 
установлена распределительная пласти­
на 17, связанная каналами с.полостя-. 
ми гидроцилиндров,.и. корпус.распре­
делительного устройства 18. С пласти­
ной сопряжен плоский золотник 19 
с возможностью перемещения в двух 
взаимно перпендикулярных направлени­
ях. Золотник 19 посредством подпру-
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жйненного сферического пальца 20 свя­
зан с валом 6 управления.

Выбирающий гидроцйлиндр 11.имеет 
три рабочие полости Г, Д и Е. По­
лость Г постоянно соединена с нагне­
тательной магистралью гидросистемы 
коробки передач.

Включающий гидроцилиндр 14 имеет 
две рабочие полости Ж.и 3.

Полости Г,Д,Е,Ж и 3 гидроцилинд- 
ров соединены с соответствующими по­
лостями распределительного устройст­
ва 18, которые обозначены теми же 
буквами.

Полсот Л над золотником 19 соеди­
нена с нагнетательной магистралью 
гидросистемы.

Вал 6 управления размещен в кор­
пусе распределительного устройства 
с возможностью перемещения вдоль 
своей оси и поворота вокруг нее с 
возможностью обеспечения девяти фик­
сированных положений золотника 19 от­
носительно распределительной пласти­
ны 1 7 .

Система управления работает еле - 
дующим образом.

Движение рукоятки контроллера 8 
через тросовый привод 7 передает­
ся валу 6 управления и золотнику 19. 
При нахождении золотника в среднем 
положении (фиг.7) давление подается 
во все рабочие полости гидроцилинд- 
ров. При этом рычаг 10 устанавливает­
ся в свое среднее положение в гидро­
цилиндре 14, а вал 2 занимает край­
нее левое положение в гидроцилиндре 
11 .• При перемещений золотника 19 
вдоль оси вала 2 происходит соедине­
ние со сливом отверстий D или Е, а 
следовательно, и управление выбираю­
щим гидроцилиндром 11, обеспечиваю­
щим четыре фиксированнх положения 
вала 2 вдоль его оси и выбор пере­
дачи. При перемещении золотника в 
перпендикулярном направлении со сли­
вом соединяются отверстия Ж или 3 и 
происходит управление включающим гид­
роцилиндром 14, обеспечивающим три 
фиксированных положения рычага 10 й 
включение выбранной передачи.

Слив рабочей жидкости из полостей 
гидроцилиндров осуществляется во 
внутреннюю полость К, сообщающуюся 
с картером коробки передач.

При нахождении вала 2 в крайнем 
левом положении рычаг 3 размещен в
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крайнем левом пазу на кулисе 4 и 
при его перемещении в этом пазу вклю­
чаются высший или низший диапазон 
в коробке передач, При перемеще-. 
нии вала 2 вдоль оси вправо рычаг 3 ^
размещается напротив соответствую­
щих пазов на кулисе 4 и при повороте 
рычага 10 посредством гидроцилиндра 
14 поворачивается вал 2 вокруг своей jq 
оси и посредством рычага 3 включает 
соответствующую передачу.

В случае неисправности системы 
дистанционного управления включение 
передачи можно осуществить поворотом 
вала 2 посредством торцового ключа 
за четырехгранник на конце вала 2, 
предварительно сняв крышку гидроци­
линдра 11 и гильзу 13.

20Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

1. Система дистанционного управле­
ния коробкой передач, содержащая 
контроллер, механизм переключения 25
передач, включающий размещенные 
взаимно перпендикулярно гидроцилинд­
ры выбора и включения передач, кине­
матически связанные с валом переклю­
чения передач, снабженным рычагом, jq
размещенным с возможностью взаимо­
действия со штоками переключения пе­

редач, источник давления рабочей 
жидкости, связанный посредством гид-. 
рораспределительного устройства с 
упомянутыми гидроцилиндрами, о т л и ­
ч а ю щ а я с я  тем, что, с целью 
повышения надежности работы системы 
управления, гидрораспределительное 
устройство размещено в корпусе ме­
ханизма переключения передач и содер­
жит вал управления переключением 
передач,^кинематически связанный с 
контроллером, фиксатор положений ва­
ла управления, сферический палец с 
пружиной, распределительную пластину, 
сопряженный с упомянутой пластиной 
плоский золотник, связанный с валом 
управления посредством подпружинен­
ного сферического пальца, при этом в_ 
распределительной пластине и в кор­
пусе механизма переключения передач 
выполнены каналы, сообщенные с соот­
ветствующими полостями гидроцилинд­
ров выбора и включения передач;

2. Система по п.1, о т л и ч а ю -  
щ а я с я тем, что вал управления 
переключением передач размещен в кор­
пусе механизма переключения передач 
с возможностью осевого перемещения и 
вращения вокруг своей оси и кинемати­
чески связан с контроллером посред­
ством тросового привода.
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