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Рассмотрено использование опорно-маневрового устройства и 

проведена оценка его поворачиваемости при выполнении гладкой па-
хоты с использованием графических программ. 

The use of a support and maneuvering device is considered and its 
turnability is evaluated when performing smooth plowing using graphical 
programs. 
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ВВЕДЕНИЕ 

При использовании пахотных агрегатов возникают сложности ма-
неврирования в связи с мелкоконтурностью полей [1]. Опорно-ма-
невровое устройство (ОМУ) [2] позволяет пахотному агрегату осу-
ществить поворот на месте и сократить тем самым площадь разво-
ротной полосы и время. C помощью графической программы Auto-
CAD для сравнительного анализа смоделировано движение пахот-
ного агрегата с ОМУ и без него, тем самым это связывает значение 
предметных знаний начертательной геометрии в совокупности с мо-
делированием в среде AutoCAD. 
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ОСНОВНЫЕ МОМЕНТЫ В КОНСТРУИРОВАНИИ  
И МОДЕЛИРОВАНИИ ДВИЖЕНИЯ  
ОПОРНО-МАНЕВРОВОГО УСТРОЙСТВА 

Минимизация радиуса поворота осуществляется за счет исполь-
зования опорно-маневрового устройства (рисунка 1). 
 

 
Рисунок 1 – Опорно-маневровое устройство 

 
ОМУ представляет собой конструкцию с колесом, имеющую воз-

можность самоустанавливаться в направлении движения, оно выво-
дит из контакта с поверхностью передние колеса трактора (рису-
нок 2). Поворачивающий момент создается за счет отдельного при-
тормаживания привода задних колесных движителей в противопо-
ложных направлениях. 

 

 
Рисунок 2 – Опорно-маневровое устройство и схема  

его присоединения к двигателю 
 

Для сравнительного анализа и оценки площади, необходимой для 
разворота тракторного агрегата в программе AutoCAD смо-
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делировано его движение на повороте в трех случаях (рис.3): поворот 
грушевидный, грибовидный и с использованием опорно-
маневрового устройства. 

 

 
Рисунок 3 – Способы поворота тракторного агрегата  

при выполнении гладкой пахоты 
 

ЗАКЛЮЧЕНИЕ 
С помощью графического моделирования произведен анализ ис-

пользования ОМУ при выполнении гладкой пахоты, из которого вы-
текает, что применение ОМУ повышает производительность пахот-
ного агрегата, сокращая тем самым ширину разворотной полосы, 
уменьшает время поворота и расход топлива. 
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