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(54) ЭЛЕКТРОПРИВОД ПОДАЧИ МЕТАЛЛО­
РЕЖУЩЕГО СТАНКА
(57) Изобретение относится к электро­
технике и может быть использовано в 
электроприводах подачи металлорежущих 
станков. Целью изобретения является

упрощение электропривода и повьппение^ 
его надежности. Электропривод содер­
жит электродвигатель 1, подключенный 
через преобразователь 5 к системе 4 
управления. Система 4 управления сов­
местно с преобразователем 5 формирует 
напряжение на электродвигателе 1 в 
соответствии с заданным ускорением. 
Если сигнал с выхода датчика 9 сред­
неквадратичного тока превышает сиг­
нал с выхода блока 7 задания допус­
тимого среднеквадратичного тока, за­
датчик 3 ускорения уменьшает уско­
рение электропривода и тем самым 
среднеквадратичное значение тока. Это 
дает возможность максимально исполь­
зовать электродвигатель по нагреву.
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Изобретение относится к электро- < 

технике и может быть использовано в 
автоматизированном электроприводе, 
например в приводе подачи металлоре­
жущих станков.

Цель изобретения - упрощение элек­
тропривода и повышение его надежно­
сти.

На чертеже представлена структур­
ная схема электропривода.

Электропривод подачи металлорежу­
щего станка содержит электродвигатель 
1 постоянного тока и последовательно 
соединенные задатчик 2 скорости, за­
датчик 3 интенсивности, систему 4 
управления, преобразователь 5. Выход 
преобразователя 5 подключен к элект­
родвигателю 1 постоянного тока. Кро­
ме того, электропривод содержит сум­
матор 6, блок 7 задания допустимого 
среднеквадратичного тока электродви­
гателя, регулятор 8 и датчик 9 сред­
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неквадратичного тока 
теля.

электродвига-
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Выход датчика 9 среднеквадратич­
ного тока электродвигателя соединен 
с инверсным входом сумматора 6, пря­
мой вход которого подключен к выходу 
блока 7 задания допустимого средне­
квадратичного тока электродвигателя. 
Выход сумматора 6 через регулятор 8 
соединен с вторым входом задатчика 3 
интенсивности.

Электропривод работает следующим 
образом.

Сигнал задАной скорости электро­
двигателя 1 с выхода задатчика 2 ско­
рости, который может быть выполнен в 
виде потенциометра, поступает на 
первый вход задатчика 3 интенсивнос­
ти. Задатчик 3 интенсивности может 
быть выполнен на двух операционных 
усилителях, один из которых работает 
в режиме интегрирования, а второй - 
в режиме регулируемого ограничения. 
Сигналы с выхода блока 7 задания до­
пустимого среднеквадратичного тока 
электродвигателя и с выхода датчика 9 
среднеквадратичного тока электродви­
гателя поступают соответственно на 
прямой и инверсный вход сумматора 6.
С выхода сумматора 6 сигнал разности 
через регулятор 8 поступает на второй 
вход задатчика 3 интенсивности, кото­
рый формирует сигнал, пропорциональ­
ный ускорению, определяемый выходным 
напряжением регулятора 8.
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Аналитическое выражение сигнала 
ускорения, поступающего на второй 
вход задатчика 3 интенсивности в слу­
чае применения пропорционально-инте­
грального регулятора 8 имеет вид

где ідор (t) и i(.t) - соответственно 
допустимое и измеренное 
значение среднеквадратич­
ного тока электродвига­
теля i

р ,Т - коэффициент усиления и
постоянная времени регу­
лятора.

Система 4 управления совместно с 
преобразователем 5 формируют напряже­
ние на электродвигателе 1 в соответ­
ствии с заданным ускорением. Если 
сигнал с выхода датчика 9 превышает 
сигнал с выхода блока 7 задания, за­
датчик 3 ускорения уменьшает ускоре­
ние электропривода и тем самым сред­
неквадратичное значение тока электро­
двигателя и наоборот.

Блок 7 задания допустимого средне­
квадратичного тока электродвигателя 
может быть выполнен в виде потенцио­
метра, регулятор 8 в виде пропорцио­
нального, интегрально-пропорциональ­
ного и т.д. звена.
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В установившемся режиме (t) =
= i(t), т.е. такой электропривод поз­
воляет поддерживать среднеквадратич­
ное значение тока электродвигателя 
на допустимом уровне и дает возмож­
ность максимально использовать элек­
тродвигатель по нагреву и обеспечить 
требуемую производительность станка.

45 Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Электропривод подачи металлорежу­
щего станка, содержащий электродвига­
тель постоянного тока и последова­
тельно соединенные задатчик скорости, 
задатчик интенсивности, систему упра­
вления, преобразователь, выходом под­
ключенный к электродвигателю постоян­
ного тока и сумматор, о т л и ч а ю ­
щ и й с я  тем, что, с целью упроще­
ния и повышения надежности, в него 
введены блок.задания допустимого 
среднеквадратичного тока электродви­
гателя, регулятор и датчик средне-
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квадратичного тока электродвигателя, 
выход которого соединен с инверсным 
входом сумматора, прямым входом под­
ключенным к выходу блока задания до­

пустимого среднеквадратичного тока 
электродвигателя, а выход сумматора 
через регулятор соединен с вторым 
входом задатчика интенсивности.
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