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РЕФЕРАТ 

 

Дипломный проект: 77 с., 26 ил., 10 табл., 19 источников. 

СИСТЕМА АВТОМАТИЧЕСКОГО ЭКСТРЕННОГО ТОРМОЖЕНИЯ, 
ТОРМОЗНАЯ СИСТЕМА, АНТИБЛОКИРОВОЧНАЯ СИСТЕМА ТОРМОЖЕ-
НИЯ 

 
Объектом исследования являются существующие системы автоматического 

экстренного торможения, комплектующие данной системы и эффективное их ис-
пользование.  

Цель проекта: Разработка системы автоматического экстренного торможе-
ния автомобиля. 

Путем внедрения системы автоматического экстренного торможения 
можно добиться большей безопасности во время поездки, а также повышения 
удобства вождения и контроля за состоянием всей машины во время работы. 

По результатам проектирования предложена оптимальная структурная 
схема всей системы, подобрано оборудование, написан алгоритм взаимодей-
ствия узлов системы с главным контроллером.  

Областью практического применения данного проекта является автомоби-
лестроение. 
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