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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: с., 22 ил., 14 табл., 11 источников.

АВТОМАТИЗИРОВАННАЯ СИСТЕМА, АВТОНОМНАЯ РАБОТА, 
РАЗРАБОТКА, ПРОТОТИП, УМНЫЙ ЛЕЖАЧИЙ ПОЛИЦЕЙСКИЙ.

Объектом разработки является автоматизированная система создания искус­
ственной неровности на опасных участках дороги.

Целью проекта является разработка автоматизированной системы создания ис­
кусственной неровности на опасных участках дороги является снижение смертности 
на дороги и соблюдение скоростного режима на дорогах общего пользования.

В процессе выполнения дипломного проекта разработана электрическая схема 
подключения компонентов в системе, спроектирована модель корпуса системы, 
проведено 3D моделирование корпуса, панели и исполнительного механизма.

Область применения:
- автоматизированная система создания искусственной неровности на опасных 

участках дороги, может использоваться на дорогах общего пользования, а в особен­
ности - дворовые территории и дороги с не интенсивным движением.
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