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РЕФЕРАТ

Дипломный проект 6f с, 10 рис., 20 табл., 9 источников
МОБИЛЬНЫЕ РОБОТЫ, РОБОТ ARDUINO, АВТОНОМНЫЕ РОБОТЫ. РО­

БОТ СУМО.
Объект исследования: робот-сумоист на базе микроконтроллера Arduino.
Цель: разработка мехатронного устройства для соревнований робо-сумо.
В результате разработана собственная модель мехатронной системы. Подо­

браны компоненты для создания данной системы. Разработан алгоритм управления 
данной мехатронной системой. Спроектированы детали для печати на 3D принтере. 
Область практического применения включает в себя образовательную деятельность 
при обучении инженера-конструктора и участие в соревнованиях робо-сумо.
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