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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 57с., 13 табл.,3 ил., 10 источников.
АВТОМАТИЧЕСКАЯ СИСТЕМА, ПРОСТРАНСТВЕННАЯ СТАБИЛИЗА­

ЦИЯ, АВИАЦИОННЫЙ ФОТОГРАФИЧЕСКИЙ КОМПЛЕКС.
Объектом разработки является гиростабилизирующая система для фотографи­

ческого аппарата (либо камеры) летательного аппарата.
Целью проекта является разработка и исследование гиростабилизирующей си­

стемы для фотографического аппарата (либо камеры) летательного аппарата.
Разработан гиростабилизатор на основе гироскопа ДТГ-4-2 и акселерометра А- 

15 для определения текущего положения самолета и соответствующей коррекцией 
положения фотокамеры.

Разработанная система применяется в летательных аппаратах, пилотируемых 
пилотом или в беспилотниках для сбора информации о действиях на земле.
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