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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 78 с., ил., 27 табл., 21 источник,

БЛОК УРПАВЛЕНИЯ, ЧАСТОТНЫЙ ПРИВОД, ПРОМЫШЛЕННЫЙ 

КОНТРОЛЛЕР, КОММУНИКАЦИОННЫЙ БЛОК, ОПЕРАТОРСКИЙ 

ИНТЕРФЕЙС, СИГНАЛЫ УПРАВЛЕНИЯ.

Модернизация системы управления мостовым краном на базе 

программируемого логического контроллера.

Объект разработки - мостовой кран на базе программируемого 

логического контроллера

Цель работы - разработка системы автоматического управления 

мостовым краном- Разработана структурная схема системы и

объекта управления. Произведен выбор следующих типов модулей: модуль 

центрального процессора, модулей ввода дискретных сигналов, модулей 

вывода дискретных сигналов, модулей ввода аналоговых сигналов, 

интерфейсно модуля и коммуникационного процессора.

Сфера применения. Разработанная система может применяться в 

складских помещениях, относящихся к механическим или ремонтно­

механическим цехам.
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