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РЕФЕРАТ

Дипломный проект: 56 с., 5 ил., 10 табл., 5 источников

МЕХАТРОННОЕ УСТРОЙСТВО, ТРАНСПОРТИРОВКА ПОЛУПРОВАДНИКОВ, 
МИКРОЭЛЕКТРОННОЕ ПРОИЗВОДСТВО

Объектом - исследования является разработка и исследование мехатронного 
устройства предназначенного для транспортировки полупроводниковых пластин в 
микроэлектронном производстве.

Целью проекта - создания мехатронного устройства для транспортировки 
полупроводниковых пластин.

В процессе работы над проектом были разработаны все компоненты системы. 
Проведен анализ существующих систем и предложена собственная реализация 
системы. Отличительной особенностью данной системы является уменьшены 
затраты времени на транспортировку пластины, меньше производственного брака, 
оптимизация производства.

Область практического применения - в микроэлектронном производстве.
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