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(57) Использование: сельское хозяйство, в 
области сельскохозяйственного машино­
строения. Сущность изобретения: изобрете­
ние позволяет повысить эффективность 
работы привода за счет повышения точно­

сти согласования скоростей перемещения 
агрегата и подающего транспортера. Синх­
ронизированный привод подающего транс­
портера 3 агрегата для внесения удобрений 
осуществляется от ходового колеса 22 й 
включает гидросистему 1 агрегата, к напор­
ной магистрали 15 которой подключен вход 
основного гидромотора 2 привода транспор­
тера 3. При этом привод снабжен дополни- 
тельным гидромотором 4, валом 21, 
связанным с ходовым колесом 22, распреде­
лителем 6 и регулируемым дросселем 5, а 
выход основного гидромотора 2 привода 
транспортера 3 соединен с входом дополни­
тельного гидромотора 4, выход последнего 
подключен к сливной магистрали 19 гидро­
системы 1 агрегата, причем между напор­
ной 15 и сливной 19 магистралями включен 
регулируемый дроссель 5, 1 ил.
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Изобретение относится к сельскохозяй­
ственному машиностроению, в частности к 
приводам подающих органов машин для 
внесения удобрений,

Цель изобретения -  повышение эффек­
тивности работы привода за счет повыше­
ния точности согласования скоростей 
перемещения агрегата и подающего транс­
портера.

На чертеже изображена принципиаль­
ная гидрокинематическая схема синхрони­
зированного привода подающего 
транспортера агрегата для внесения мине­
ральных удобрений.

Синхронизированный привод подаю­
щего транспортера агрегата для внесения 
минеральных удобрений включает гидроси­
стему 1 агрегата, основной гмдромотор 2 
привода транспортера 3, дополнительный 
гидромотор 4, регулируемый дроссель 5 и 
двухпозиционный двухлинейный распреде­
литель 6.

Гидросистема 1 агрегата для внесения 
минеральных удобрений содержит насос 7, 
вал которого кинематически связан с колен­
чатым валом двигателя, трехсекционный 
распределитель 8 (на чертеже условно пока­
зана одна секция), фильтр 9 с предохрани­
тельным клапаном 10 и бак 11,

Трехсекционный распределитель 8 аг­
регата для внесения удобрений снабжен 
предохранительным -12 и перепускным 13 
клапанами. Золотник 14 каждой секции рас­
пределителя 8 с помощью рукоятки может 
быть установлен в одной из четырех пози­
ций (А. Б, В и О- На пульте управления 
работой гидросистемы 1 агрегата для внесе­
ния минеральных удобрений позиция "А" 
соответствует рабочему положению "Подъ­
ем", позиция "Б" -  "Нейтральному положе­
нию", позиция "В " -  рабочему положению 
"Опускание" и позиция " Г " "" "Плавающему 
положению".

К напорной магистрали 15 гидросисте­
мы 1 агрегата для внесения минеральных 
удобрений подключен вход основного гид­
ромотора 2 привода транспортера 3, вал 
которого посредством цепного контура 16 
связан с ведущим валом 17 транспортера 3. 
Выход основного гидромотора 2 трубопро­
водом 18 сообщен с входом дополнительно­
го гидромотора 4, а выход последнего -  со 
сливной магистралью 19 гидросистемы 1. 
Вал дополнительного гидромотора 4 по­
средством передаточного механизма 20 со­
единяется с валом 21 ходового колеса 22. 
Подвижная полумуфта 23 передаточного 
механизма 20 установлена на шлицах вала 
21, Для включения передаточного механиз­
ма 20 привод снабжен гидроцилиндром 24,

на штоке 25 которого закреплена вилка 26, 
входящая в паз подвижной полумуфты 23. 
Штоковая полость 27 гидроцилиндра 24 гид­
ролинией 28 соединена с трубопроводом 18. 

5 который соединяет выход основного гидро- 
мотора 2 с входом дополнительного гидро- 
мотора 4. Поршень 29 гидроцилиндра 24 
подпружинен пружиной 30 относительно 
корпуса. При этом поршневая полость 31 

10 гидроцилиндра 24 соединена с дренажной 
гидролинией 32 гидромоторов 2 и 4, сообща­
ющейся с баком 11, а между напорной 15 и 
сливной 19 магистралями включен регули­
руемый дроссель 5,

15 Для обеспечения привода транспорте­
ра 3 на месте (при стоящем агрегате) между 
трубопроводом 18 и сливной магистралью 
19 включен двухпозиционный двухлиней­
ный распределитель 6, золотник которого с 

20 помощью рукоятки может быть установлен 
в одной из двух позиций (Д и Е). При уста­
новке золотника распределителя 6 в пози­
цию "Д" выход основного гидромотора 2 
привода транспортера 3 сообщается со 

25 сливной магистралью 19. Поэтому при пода­
че рабочей жидкости от насоса 7 на вход 
основного гидромотора 2 вал последнего 
начинает вращаться приводя в движение 
транспортер 3 через цепной контур 16. Т.е. 

30 при стоящем на месте агрегате обеспечива­
ется привод подающего транспортера 3.

При установке золотника распределите­
ля 6 в позицию "Е" выход основного гидро­
мотора 2 отключается от сливной 

35 магистрали 19, и рабочая жидкость может 
поступать в сливную магистраль 19 только 
через дополнительный гидромотор 4, Это 
положение золотника распределителя 6 со­
ответствует технологическому режиму рабо- 

40 ты на внесение удобрений и обеспечивает 
синхронный привод транспортера 3 от ходо­
вого колеса 22.

Защита гидропривода транспортера 3 
от возможных перегрузок осуществляется с 

45 помощью предохранительного клапана 12 
гидросистемы 1 агрегата для внесения ми­
неральных удобрений.

Управление работой гидропривода 
транспортера 3 при внесении удобрений 

50 производится с помощью распределителя 8. 
При этом используются только две позиции 
золотника 14 (Л и Б).

Установка золотника 14 распределите­
ля 8 в позицию "Б", что на пульте управле- 

55 ния работой гидросистемы 1 агрегата 
соответствует "нейтральному положению" 
рычага установки золотника 14, приводит к 
тому, что сливная 19 и напорная 15 магист­
рали запираются. Рабочая жидкость от на­
соса 7 через перепускной клапан 13,
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который в этом случае открыт, так как дав­
ление перед дросселем выше, чем за дрос­
селем. поступает в бак 11 через фильтр 9. 
Привод транспортера 3 в этом случае отклю­
чен.

При установке золотника 14 распреде­
лителя 8 в позицию "А" выход насоса 7 под­
ключается к напорной магистрали 15, а бак 
11 гидросистемы 1 агрегата сообщается со 
сливной магистралью 19. Рабочая жидкость 
от насоса 7 по напорной магистрали 15 по­
ступает а основной гидромотор 2 привода 
транспортера 3. а дальше по трубопроводу 
18, если золотник распределителя 6 нахо­
дится в позиции "Е", поступает на вход в 
дополнительный гидромотор 4 и по гидро- 
линии 28 в штоковую полость 27 гидроци­
линдра 24. При этом под действием 
давления рабочей жидкости на поршень 29 
перемещается шток 25 гидроцилиндра 24, 
который воздействуя через вилку 26 на по­
движную полумуфту 23 замыкает переда­
точный механизм 20. В результате вал 
дополнительного гидромотора 4 соединяет­
ся с валом 21 ходового колеса 22. Так как 
рабочая жидкость на вход дополнительного 
гидромотора 4 и штоковую полость 27 гид­
роцилиндра 24 подается одновременно, то 
во время замыкания передаточного меха­
низма 20 происходит проворот вала допол­
нительного гидромотора 4. что повышает 
надежность его включения. Жесткость пру­
жины 30 выбирается такой, чтобы обеспе­
чить надежное размыкание передаточного 
механизма 20 при отключении гидроприво­
да. Исходя из выбранной жесткости пружи­
ны 30 и давления слива рабочей жидкости 
при номинальных оборотах насоса 7 опре­
деляют диаметр поршня 29, обеспечиваю­
щего надежное замыкание передаточного 
механизма 20 при включении привода.

Замыкание передаточного механизма 
20 при стоящем на месте агрегате исключа­
ет вращение вала основного гидромотора 2, 
а следовательно, и движение транспортера 
3. Рабочая жидкость от насоса 7 по напор­
ной магистрали 15 через регулируемый 
дроссель 5 и сливной магистрали сбрасыва­
ется в бак 11. Благодаря дросселю 5 в на­
порной магистрали 15 создается подпор 
рабочей жидкости. Подпор (давление) в на­
порной магистрали выбирается с помощью 
регулируемого дросселя 5 таким, чтобы ис­
ключить автоматический возврат золотника 
14 распределителя 8 из позиции "А" в пози­
цию "Б" при стоящей на месте машине и 
номинальных оборотах гидронасоса 7 и при 
этом обеспечить подачу рабочей жидкости 
на вход основного гидромотора 2. пропор­

циональную оборотам ходового колеса 22 
при движении агрегата.

Работает синхронизированный привод 
подающего транспортера агрегата для вне- 

5 сения минеральных удобрений при выпол­
нении технологического процесса 
следующим образом.

Перед началом выполнения технологи­
ческого процесса оператор устанавливает 

10 золотник двухпозиционного распределите­
ля б в позицию "Е". то есть отключает пря­
мой слив из основного, гидромотора 2 
привода транспортера 3 в сливную магист­
раль ł9. Затем устанавливает требуемую до- 

15 зу внесения удобрений с помощью 
дозирующего устройства (на чертеже услов­
но не показано), и с рабочего места опера­
тор (тракторист) включает
синхронизированный привод транспортера 

20 3. Для этого переводит рычаг управления 
положением золотника 14 распределителя 8 
на пульте управления гидросистемой 1 в 

- рабочее положение "Подьем", При этом зо­
лотник 14 занимает позицию "А” и выход 

25 насоса 7 подключается к напорной магист­
рали 15, а бак гидросистемы 1 агрегата со­
общается со сливной магистралью 19. 
Рабочая жидкость от насоса 7 по напорной 
магистрали 15 поступает в основной гидро- 

30 мотор 2 привода транспортера 3, а дальше 
по трубопроводу 18 на вход в дополнитель­
ный гидромотор 4 и по гидролинии 28̂ -в 
штоковую полость 27 гидроцилиндра 24. 
При этом под действием давления рабочей 

35 жидкости на поршень 29 перемещается 
шток 25 гидроцилиндра 24. который воздей­
ствуя через вилку 26 на подвижную полу­
муфту 23 замыкает передаточный механизм 
20. В результате аал дополнительного гид- 

40 ромотора 4 соединяется с валом 21 ходового 
колеса 22.

Так как эта операция осуществляется 
перед началом движения агрегата, то замы­
кание передаточного механизма 20 исклю- 

45 чает вращение вала основного мотора 2, а 
следовательно, и движение транспортера 3. 
Рабочая жидкость от насоса 7 по напорной 
магистрали 15 через регулируемый дрос­
сель 5 и сливную магистраль 19 сбрасывэет- 

50 ся в бак 11. Благодаря дросселю 5 в 
напорной магистрали 15 создается подпор 
рабочей жидкости, а на гидромогорах 2 и 4 
перепад давлений.

Затем тракторист включает рабочую пе- 
55 редачу и начинает движение:

Благодаря подпору рабочей жидкости в 
напорной магистрали 15 и созданного в ре­
зультате этого перепада давлений на гидро­
моторах 2 и 4 с началом вращения ходового 
колеса 22 машины получает вряніенйе вал
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основного гидромотора 2 привода транс­
портера 3. Это вращение через цепной кон­
тур 16 передается на ведущий вал 1Т 
транспортера 3 и последний приходит в дви­
жение. подавая при этом на распределяю- 5 
щее устройство удобрения.

Расход рабочей жидкости через основ­
ной гидромотор 2 привода транспортера 3 
будет впіівдвляться расходом жидкости че- 10 
peą дол^ямитеЛ^ый гидромотор 4. А так как 
обороты последнего равны оборотам ходо­
вого колеса 22, то расход жидкости через 
гидромоторы 2 и 4 всегда пропорционален 
действительной скорости движения агрега- 15 
та. Благодаря этому достигается полная 
синхронизация привода на всех режимах 
внесения удобрений.

Следует отметить еще одно положи­
тельное качество привода. На ходовом коле- 20 
се 22 дополнительным гидромотором 4 
создается крутящий момент, который повы­
шает проходимость агрегата и снижает рас­
ход топлива на внесении удобрений.

В конце гона тракторист переводит ры 25 
чаг управления золотником 14 распредели­
теля в "Нейтральное положение". Золотник 
14 занимает позицию "Б". Синхронизиро- 

- ванный гидропривод транспортера 3 отклю­
чается. Совершив маневр, связанный с 30 
разворотом, тракторист опять включает 
привод без остановки агрегата, переводя 
рычаг управления золотником 14 распреде­
лителя 8 на пульте управления гидросисте­
мой 1 в ра(5очее положение "Подъем" 35 
(позиция "А").

Использование изобретения позволяет 
получить значительный выигрыш в металло­
емкости привода и трудоемкости его монта- 40 
жа.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я  
Синхронизированный привод подаю­

щего транспортера агрегата для внесения 
минеральных удобрений^ включающий ос­
новной гидромотор, выходной вал которого 
кинематически связан с ведущим валом по­
дающего транспортера, гидравлический 
вход подключен к напорной магистрали гид­
росистемы агрегата, а дренажная линия со­
единена со сливом, и гидроцилиндр, шток 
которого кинематически связан с валом хо­
дового колеса и передаточным механизмом, 
о т л и ч а ю щ и й с я  тем, что, с целью 
повышения эффективности работы привода 
за счет повышения точности согласования 
скоростей перемещения агрегата и подаю­
щего транспортера, привод подающего 
транспортера снабжен дополнительным 
гидромотором, установленным последова­
тельно с основным гидромотором, двухпо­
зиционным двухлинейным
распределителем и регулируемым дроссе­
лем, расположенным между сливной и на­
порной магистралями гидросистемы 
агрегата, при этом выходной вал дополни­
тельного гидромотора посредством переда­
точного механизма кинематически связан с 
валом ходового колеса, выход дополнитель­
ного гидромотора соединен со сливной ма­
гистралью гидросистемы агрегата, а 
дренажная линия дополнительного гидро­
мотора и поршневая полость гидроцилинд­
ра сообщены со сливом, причем штоковая 
полость гидроцилиндра подключена к гид­
ролинии, соединяющей выход основного и 
вход дополнительного гидромоторов, при 
этом параллельно дополнительному гидро­
мотору подключен двухпозиционный двух- 
линейный распределитель, линии которого 
в первой позиции сообщены между собой, а 
во второй позиции заглушены.
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