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В работе представлен гиромагнитный компас, который представляет 

собой гироскопическое устройство, применяемое на движущихся объек-
тах и предназначенное для определения курса объекта по отношению к 
плоскости магнитного меридиана [1, 2]. Представляет собой трёхстепен-
ной астатический гироскоп, снабженный азимутальной и горизонтальной 
системами коррекции; азимутальная коррекция, чувствительным элемен-
том которой является магнитная стрелка (МС), удерживает ось гироско-
па в плоскости магнитного меридиана; горизонтальная коррекция удер-
живает внутреннее кардановое кольцо в положении, перпендикулярном 
наружному. Горизонтальная система коррекции состоит из датчика угла 
(ДУ) и датчика моментов (ДМ) (рис.). Азимутальная система коррекции 
состоит из магнитной стрелки, ДУ и ДМ. Погрешность может достигать 
нескольких градусов.  

  
 

Рис. Кинематическая схема гиромагнитного компаса 
 

Прибор широко распространен в гражданской авиации. Является важ-
ным прибором для слепого полета в условиях плохой видимости, так как 
показания его безинерционны и не имеют запаздывания при отклонениях 
объекта от прямой. В работе приводятся основы построения и функциони-
рования такого гиромагнитного компаса. 
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