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Комбинируя эти источники данных, можно получить полезную ин-
формацию для принятия решений с использованием передовых алгорит-
мов искусственного интеллекта и машинного обучения. 
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В работе рассматривается поплавковый интегрирующий гироскоп 
(ПИГ), который представляет собой гироскопическое устройство, приме-
няемое на движущихся объектах и предназначенное для измерения угла 
поворота объекта [1]. Принципиальная схема интегрирующего гироскопа 
(ИГ) приведена на рис.  

 
Рис. Принципиальная схема поплавкового интегрирующего гироскопа 

Гиромотор 6 в подшипниковых узлах смонтирован в рамке, которая 
выполнена в виде герметичного поплавка 3, установленного в подшипни-
ковых опорах в герметичном цилиндрическом корпусе 1. Жидкость, рас-
полагаемая в зазоре между элементами 1 и 3, обеспечивает практически 
нулевую плавучесть поплавка 3 с гиромотором 6, которые в совокупности 
называют поплавковым узлом. Поплавковый узел имеет свободу враще-
ния относительно выходной оси у. При появлении переносной угловой 
скорости ω, вокруг оси чувствительности вокруг оси Z поплавковый узел 
прецессирует вокруг оси угол поворота которого может быть измерен 
датчиком угла 2. Жидкость в корпусе обеспечивает не только нулевую 
плавучесть поплавковому узлу, но и его демпфирование при вращении 
вокруг оси у. На противоположной торцевой поверхности поплавка может 
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быть установлен датчик момента 5. Жидкость заполняет также сильфон 4 
(емкость с упругими гофрированными стенками), полость которого сооб-
щается с полостью корпуса 1.  

ПИГ до настоящего времени остается одним из наиболее распростра-
ненных типов гироскопов в гражданской авиации, в частности, в трехос-
ных гиростабилизаторах и гироплатформах. 
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На предприятиях, работающих в области 
атомной энергетики, существует множество 
трубопроводов и контуров, в которых постоян-
но перекачиваются различные агрессивные 
жидкости и газы под высоким давлением. Од-
ним из средств для защиты от возникновения 
аварийной ситуации может являться клапан 
сброса избыточного давления или объёма тех-
нологической жидкости.  

Целью данной работы являлась разработка 
конструкции электромагнитного клапана сброса 
избыточного давления рабочей среды, внутри  
1-го контура атомной электростанции, посред-
ством сброса избыточного объёма в отводящий 
трубопровод. 

Разработано техническое задание на проек-
тирование конструкции электромагнитного 
клапана сброса, предусматривающая эксплуа-
тацию в условиях воздействия агрессивных 
сред (NOx) и степень защиты корпуса управля-
ющего электромагнита - IP X9 по ГОСТ 14254-
2015. 

Рис. Электромагнитный 
клапан  


