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Для устранения влияния линейных ускорений на выходной сигнал 
микромеханических гироскопов (ММГ) используется дифференциальная 
схема, в которой выходной сигнал формируется как разностный сигнал 
двух одинаковых чувствительных элементов, первичные колебания 
которых происходят в противофазе. Такая схема требует идентичности 
параметров двух чувствительных элементов. 

Выходной сигнал можно записать в виде (рис.1)  
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где z  и z  - соответственно выходные сигналы (вторичные колебания) 
первого и второго чувствительных элементов;  - измеряемая угловая 
скорость;  - частота возбуждения первичных колебаний. 
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измерения угловой скорости. 
Проведенное визуальное моделирование в среде MatLAB SimuLink 

подтвердило результаты теоретических исследований. 

Рисунок 1 – Дифференциальная схема микромеханического гироскопа 




