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При проектировании подвесов микромеханических гироскопов (ММГ) 
роторного типа основное внимание уделяют обеспечению линейности их 

упругих характеристик [1]. При этом 
поперечная жесткость вызывает появление 
вторичных колебаний вокруг оси хс. Целью 
работы является исследование влияния 
возникающей при этом перекрестной связи 
между каналами на точность измерения 
угловой скорости. 

В предположении малости амплитуд   
первичных,  и  вторичных колебаний для 
произвольно вращающегося основания (

 zcycxc UUUU ,,


) получена следующая математическая модель ММГ: 
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1 zcyczcyczczcyc UUnUgUgUcUUdkh  
  
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2 zcxczcxczczcxc UUnUgUgUcUUdkh  
  
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3 xcycxcycycxc UUntqUgUgUUdkh  
  

где iiii n, cdg   , ,  - коэффициенты, зависящие от соотношения моментов 
инерции чувствительного элемента ММГ; ih  - коэффициенты затухания; 

 ,,k  - соответствующие парциальные частоты. 
Для исследования влияния коэффициентов перекрестной жесткости ic  

и соотношения парциальных частот k  и k  на величину погрешности 
было произведено моделирование уравнений в среде Matlab. 
Сформулированы требования к отношению жесткостей подвеса 
относительно осей. 
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