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(57) Изобретение относится к области сель­
скохозяйственного машиностроения и мо­
жет быть использовано в приводах 
адаптеров мобильных комбайнов для заго­

товки измельченных зеленых кормов. При­
вод содержит коробку передач, реверсив­
ный механизм, связанный через зубчатое 
колесо вала с первичным валом коробки. 
Вал посредством зубчатого колеса 7 кинемати­
чески связан с ведомым валом. Промежуточ­
ная шестерня установлена в подшипниковой 
опоре на валу. При смещении второй шестер­
ни из нейтрального положения происходит ее 
замыкание через промежуточную шестерню 
и ведомое звено реверсивного механизма. 
Это переключение обеспечивает независи­
мую от устройства изменения подач питателя 
кинематическую связь адаптерас энергетиче­
ской установкой кормоуборочного комбайна.
1 З.П,  ф-ЛЫ, 1 ил.

Изобретение относится к области сель­
скохозяйственного машиностроения и мо­
жет быть использовано в приводах 
адаптеров мобильных комбайнов для заго­
товки измельченных зеленых кормов,

Цель изобретения -  повышение работо­
способности кормоуборочного комбайна 
путем обеспечения возможности согласова­
ния технологических процессов адаптера и 
питающего аппарата в различных режимах 
(зависимом и независимом) кинематической 
связи между агрегатами.

На чертеже изображен разрез привода 
рабочих органов по механизму реверса, и 
дополнительной пёредаче, в развертке.

Привод содержит коробку передач с ус­
тановленным на ее ведущем валу 1 реверн 
сивным механизмом 2, связанным своим 
ведомым звеном (зубчатым колесом 3) через 
зубчатое колесо 4 вала 5 с первичным валом

коробки(не показан). Вал 6 привода вальцов 
посредством зубчатого колеса 7 кинемати­
чески связан с ведомым (вторичным) валом 
коробки (не показан). Карданная передача 
привода адаптеров (не показана) кинемати­
чески связана с коробкой передач дополни­
тельной передачей в виде редуктора отбора 
мощности, расположенного над валами и 
реверсивным механизмом кс/робки и приво­
димого от ведомого колеса 3 последнего 
через промежуточную шестерню 8, где для 
соединения с карданной передачей редук­
тор содержит выходной вал 9 с хвостовиком 
1 о и шестерней 11, При этом промежуточная 
шестерня 8 установлена в подшипниковой 
опоре 12 на валу привода вальцов, а шестер­
ня 11 выходного вала 9 дополнительной пе­
редачи выполнена с возможностью  
соединений с промежуточной шестерней 8 
для независимой связи либо с зубчатым ко-
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лесом 7 вала 6 привода вальцов для зависи­
мой кинематической связи.

Устройство работает следующим обра­
зом.

Адаптер соединяют с коробкой передач 
посредством карданной передачи, устанав­
ливаемой на хвостовик 10 выходного вала 9 
дополнительной передачи.

При смещении шестерни 11 из показан­
ного на фиг. нейтрального положения влево 
происходит ее замыкание через промежу­
точную шестерню 8 и ведомое звено 3 ре­
версивного механизма 2 со входным валом 
1 коробки. Это переключение обеспечивает 
независимую от устройства изменения по­
дач питателя кинематическую связь адаптера 
с энергетической установкой кормоуборочно­
го комбайна.

При смещении шестерни 1 из нейтраль­
ного положения вправо происходит ее за­
мыкание с шестерней 8 периода верхних 
вальцов, что обеспечивает адаптеру кормо­
уборочного комбайна режим вращения, 
синхронный с вальцами питающего аппара­
та (зависимая кинематическая связь).

Выходной вал 9 дополнительной пере­
дачи аналогично прототипу может быть вы­
полнен с двумя хвостовиками (второй 
хвостовик (не показан). В этом случае пред 
латаемое устройство обеспечивает агрега­
тирование с адаптерами как лево-^так. и 
иразосторониего привода.

Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я  
1. Привод рабочих органов кормоубороч 

ного комбайна, содержащий коробку передам 
привода рабочих органов г, размещенными в 

5 ее корпусе шестернями и реверсивным меха­
низмом, действующим между ведущим и пер­
вичным палами коробки, валом привода 
вальцов, кинематически спя.зант-ч.! г ведо­
мым (вторичным) валом короб,ки. карданную

10 передачу привода адаптеров и кинемагиче-
ски связывающую ее с, коробкой перед,ач 
дополнительную пере.дочу в виде редуктора 
отбора мощности, располо.'кеиного над ва 
лами и реверсивным механизмом коробки и 

15 приводимого от ведомого колгчш п(гс/к зне- 
го через промежуточную! шестерню, о г ,'і і<- 
ч а ю щ и й с я  гем. что. с целью повышаиия 
работоспособное!г? ко}.'гтоубо(>ои.чого комбай­
на путем обеспечения возможноет м согласова- 

20 ния технологических процессов адангсаю и 
питающего аппарата в раз.чичных режима:<(за 
висимом и независимом) кинемайіческой свя­
зи между агрегатами, промеж.уточн,зя 
шестерня установлена о подшипниковы.ч шю- 

25 рах на валу привода валь,цо£ь а ведомое колесо 
дополнительной передачи выполнено с воз­
можностью соединения с промежуіочной 
шестерней для независимой связи или с ко­
лесом вала привода валыцзв для заштсимой 

30 кинематической связи.
2. Привод п J п.1, о т л и ч а ю ид и ;'t с я 

тем, что вал прйводті лдуптврос тптполнеіт 
выходным.
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