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(57) Изобретение относится к электротех­
нике. в частности к вентильным электро­
двигателям, и может быть использовано 
в регулируемых электроприводах. Цель(о 
изобретения является повышение на­
дежности. Вентильный электродвигатель 
содержит двухфазную электрическую ма­
шину 1 и 2,трехфазный мостовой преобра­
зователь частоты, блок 15 формирования 
сигналов управления, датчики 20 положе­
ния ротора с двумя чувствительными эле­
ментами. Блок 15 формирования сигналов
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управления выполнен в виде двух компара­
торов 21 и 22, двух логических инверторов 
23 и 24 и четырех двухвходовых логических 
элементов 14 25-28. На управляющие входы 
3,5,6 и 8 трехфазного мостового преобразо­
вателя частоты поступают импульсы дли­

тельностью 90°, а на управляющие входы 4 
и 7 -  длительностью 80°. Таким образом 
осуществляется управление двухфазного 
вентильного электродвигателя от трех­
фазного мостового преобразователя час­
тоты. 1 ил.

Изобретение относится к электротех­
нике, в частности, к вентильным электро­
двигателям и может быть использовано в 
регулируемых электроприводах.

Целью изобретения является повыше­
ние надежности.

На чертеже представлена структурно­
функциональная схема вентильного элект­
родвигателя.

Вентильный электродвигатель содер­
жит двухфазную электрическую машину, 
две фазы 1 и 2 которой соединены последо­
вательно и согласно, причем образованные 
таким образом три вывода подключены со­
ответственно к выходам мостового преоб­
разователя частоты, шесть управляющих 
входов 3-8 которого подключены к соответ­
ствующим выходам 9-14 блока 15 формиро­
вания сигналов управления, два входа 16 и 
17 которого подключены к двум 18 и 19 
выходам датчика 20 положения ротора.

Блок 15 формирования сигналов управ­
ления выполнен в виде двух компараторов 
21 и 22, двух логических инверторов 23 и 24 
и четырех двухвходовых элементов И 25-28, 
при этом его входы 16 и 17, образованы 
входами двух компараторов 21 и 22, а шесть 
выходов 9-14 образованы соответственно 
выходами первого двухвходового элемен­
та И 25, первого логического инвертора 23 
и четвертого двухвходового элемента И 28 
для катодной группы ключей 3-5, третьего 
двухвходового элемента 14 27, первого 
компаратора 21 и второго двухвходового 
элемента И 26 для анодной группы ключей 
6-8 трехфазного мостового преобразовате­
ля частоты.

Вентильный электродвигатель работает 
следующим образом.

При вращении ротора на выходах 18 и 
19 датчика 20 положения ротора формиру­
ются синусоидальные, сдвинутые друг отно­
сительно друга на 90° сигналы. Эти сигналы 
поступают на входы компараторов 21 и 22, 
на выходе которых формируются прямо­
угольные импульсы длительностью 180° и 
сдвинутые друг относительно друга на 90°. 
Затем эти сигналы преобразуются логиче-

5 скими инверторами 23 и 24 и двухвходовыми 
элементам'и 14 25-28 с выходов двухвходо­
вых элементов 25-28 в прямоугольные 
импульсы длительностью 90° и поступа­
ют на управляющие входы 3,5,6 и бтрехфаз- 

10 ного мостового преобразователя частоты, 
на управляющие входы 4 и 7 которого по­
ступают прямоугольные импульсы дли­
тельностью 180°.

Таким образом, путем упрощения блока 
15 формирования сигнала управления для 

трехфазного мостового преобразователя 
частоты повышается надежность функцио­
нирования двухфазного вентильного элек­
тродвигателя.
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Ф о р м у л а  и з о б р е т е н и я

Вентильный электродвигатель, содер­
жащий двухфазную электрическую машину, 

25 две фазы которой соединены последова­
тельно и согласно и снабжены тремя выво­
дами, подключенными соответственно к 
выходам трехфазного мостового преобра­
зователя частоты с анодной и катодной 

30 группами ключей, шесть управляющих 
входов анодной и катодной групп ключей 
подключены к соответствующим группам 
выходов блока формирования сигналов уп­
равления, входы которого подключены к 

35 двум выходам датчика положения ротора 
вентильного электродвигателя, о т л и ч а ­
ю щ и й с я  тем, что, с целью повышения 
надежности, блок формирования сигналов, 
управления выполнен в виде двух компара- 

40 торов, двух логических инверторов и четы­
рех двухвходовых логических элементов 14, 
при этом входы упомянутого блока управ­
ления образованы входами двух компара­
торов, группа выходов для управления 

45 катодной группой ключей преобразова­
теля частоты образована соответственно 
выходами первого двухвходового эле­
мента И, первого логического инвертора 
и четвертого двухвходового элемента И, а 

50 группа выходов для управления анодной 
группой ключей -  выходами третьего двух­
входового элемента И, первого компарато­
ра и второго двухвходового элемента И, к
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выходу первого компаратора подключены 
вход первого логического инвертора, 
первый и второй входы соответственно 
первого и четвертого двухвходовых эле­
ментов И, к выходу второго компаратора 
подключены вход второго логического 
инвертора и соответственно входы пер­
вого и второго двухвходовых элементов

И. к выходу первого логического инвертора 
подключены второй и первый входы соот­
ветственно второго и третьего двухвхо­
довых элементов И, а к выходу второго 
логического инвертора подключены 
второй и первый входы соответственно 
третьего и четвертого двухвходовых 
элементов И.
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