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При решении задачи о вычислении радиуса кривизны про­
филя кулачка можно придти к следующей системе дифференци­
альных уравнений:
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где Я(ф) - расстояние между осями вращения кулачка и роли­
ка, мм; у(ф) - угол давления кулачка на ролик, радианы; А'(ф) - 
кривизна линии, эквидистантной профилю кулачка, 1/мм; ф - 
угол поворота кулачкового вала, радианы. Выполнив ряд преоб­
разований исходной системы, можно получить следующее диф­
ференциальное уравнение:
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Полученное нелинейное неоднородное уравнение второго 
порядка имеет решение из суммы частных решений: 

у = У] + У2  , где У] - решение однородного уравнения:
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Частное решение в виде У2  =<р +  А удовлетворяет при лю­

бом виде правой части, где А  - постоянная величина, опреде­
ляемая начальными условиями. Для нахождения решения у] 
воспользуемся подстановками вида: y(x) = sinyi;  х = ф - ф о .  
Здесь величины у  и х  являются лишь параметрами подстанов­
ки, не связанными с декартовой системой координат. В резуль­
тате получаем линейное уравнение:
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Данное уравнение можно решить аналитически.

257


